
The SME Worker’s Third Hand

Des Werkers dritte Hand

•  Simple installation of the robot at the 
   manual workplace 
•  Wor k process programmed through 
   demonstration
•  Intelligent support of worker during the 
   production through graphical work ! ows 
   and virtual " xtures, e.g. " xed  tool 
   orientation

•  Einfache Einrichtung des Roboters am 
    Arbeitsplatz
•  Bearbeitungsprozesse werden durch 
   Vormachen programmiert
•  Intelligente Unterstützung des Werkers 
   in der Fertigung durch Ablaufgraphen 
   und virtuelle Führungshilfen wie 
   z.B. "  xi erte Werkzeugorientierung
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