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Tabletop PKM/Tau Robot for Classroom Usage
Tischroboter mit PKM/Tau-Prinzip fir den Unterricht

e Modular and scalable Tabletop robot,
with parallel kinematics

e Professional ball-joints and drive
technology

e Down-sized for special real applications
for classroom

e Modularer und skalierbarer Aufbau als
Tischroboter mit Parallelkinematik

e Qualitdts-Kugelgelenke und Antriebs-
technologie

e Verkleinert fir Sonderaufgaben oder
Nutzung in Schulungsrdumen

ABB . GUDEL

UNIVERSITET

Lunds Tekniska Hogskola



