)

New force/torque sensor
Neuer Kraft-Momentensensor

e

ro b ot

The European Initiative for Strengthening the
Competitiveness of SMEs in Manufacturing.

Overview

New force/torque sensor developed for robotic appli-
cations by using Silicon micromaching technology. The
sensor measures forces and torques in all six degrees of
freedom.

Uberblick

Neuentwickelter microsystemtechnischer Kraft-Dreh-
momentensensor auf Siliziumbasis zur Messung von
Kraften und Drehmomenten in allen Raumachsen fir
Roboter.

Innovations

- Small and flat 2-dimensional force/torque sensor for
all six degrees of freedom

- MEMS-sensor (mico-electro-mecanical system) with
implanted piezo-resistive resistors

- Low cost fabrication through mass production

Design

- Sensor made of silicon glued to transducer
made of steel

- 2 versions realised: TON/50Ncm and
T00N/500Ncm sensor

- Discrete electronics on small PCB

Features

- Measurement of change of piezo resistors
- Calculation of forces in all 3 degrees of freedom
- Calculation of torques in all 3 degrees of freedom

Innovationen

- Kleiner, flacher 2-dimensionaler Kraft- Drehmoment
sensor flir 6 Raumachsen

- MEMS-Sensor mit integrierten piezoresistiven
Widerstdanden

- Preiswerte Herstellung durch Massenproduktion

Aufbau und Struktur

- Sensor aus Silizium aufgeklebt auf Transducer aus Stahl

- 2 Versionen ftir T0N/50Ncm und T00N/500Ncm Sensor
verfiigbar

- Externe Elektronik auf kleiner Platine (PCB)

Funktionen

- Messung der piezo-resistiven Widerstandsanderung
- Berechnung der Krédfte und Drehmomente um alle 6
Raumachsen
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Applications Einsatzbereiche

- Lead through programming - Programmieren durch Vormachen, d.h. kraftgefihrte
- Overlaod protection Bewegung des Robotergreifers oder Werkzeugs

- Force/torque control - Uberlastschutz

- Kraft-Drehmomentenregelung
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