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Nova geracao de robots para Pequenas
e Medi as Enpresas

Consorci o europeu de investigacao e

i ndastri as desenvol ve robots industriais,
para as pequenas e nedi as enpresas europei as.
mais flexiveis e comnenores custos. O

obj ectivo é tornar as PMEs nmi s conpetitivas
no nmercado da Uni ao Europei a.

SMEr obot é o nonme do projecto de investigacdo que
esta a ser desenvol vido por um consoérci o de
cientistas, industrias, universidades e institutos de
i nvestigacdo de vari os paises da Unido Europeia. O
obj ectivo - inserido nas anbi ¢cdes da Com sséo
Europei a de inovar as pequenas e nmédi as enpresas
(PMEs) enquanto notor do mercado europeu - é tornar a
aut omacado das PMEs nume real i dade, através de robots
produzi dos a bai xos custos, rapidos de instalar e de
facil operabilidade.

Entre os parceiros do consoércio encontra-se a

Uni ver si dade de Coi nbra através do Laboratorio de
Robo6tica I ndustrial do Departanento de Engenhari a
Mecani ca. O projecto, que recebeu o apoio do 6°
Programa Quadro da Uni do Europeia, arrancou em 2005 e
vai decorrer nos proxinos 4 anos.

At é agora, as PMEs tém encontrado grandes

di fi cul dades na aut onacdo da sua producdo, ja que
adquirir e instalar robots industriais acarreta
custos muito el evados para as real i dades de gestéao
das nesmas. No sentido de conbater esta |acuna, sendo
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gque as PMEs sédo consideradas pela Uni do Europeia o
not or do nercado europeu, o0 consoOrcio vai desenvol ver
robots que correspondem as necessi dades dest as

enpr esas.

«Com sol ucdes de autonacdo flexiveis, faceis de usar
e a bai xos custos, o0 objectivo do projecto é reforcar
a conpetitividade da UE através de 228. 000 PMEs na
producdo industrial», refere Thilo Brodtnmann,
Director do EUnited Robotics, a Associacao de

Robo6t i ca Europei a.

Martin Haegel e, do Fraunhofer |PA e coordenador do
proj ecto dei xa claro que: «Estanos a desenvol ver uma
nova geracédo de robots industriais para as pequenas e
nmedi as enpresas». O projecto de investigacado e
desenvol vinento visa criar 3 grandes técnicas

i novador as.

A inovacdo assenta emrobots capazes de conpreender
facil mente as instrucfes dos hunanos através de voz,
gestos e graficos, 0s quais sejam seguros para

partil har o nesno espaco de trabal ho com os
enpregados e que estejam dotados de uma capaci dade de
integracédo flexivel e rapida de acordo com os
conponent es de producdo, ou seja, que no maxino de 3
di as sej am confi gurados as necessi dades da enpresa.

«O SMErobot ndo se linmta ao desenvol vi nento de
hardware e software. O projecto tanmbém cobre o
desenvol vi nent o de novos nodel os de investinento e
fi nanci amento das PMEs, assim conp, a integracao da
tecnol ogi a robodtica nos processos de producdo e nos
processos em cadei a», referem os investi gadores em
comuni cado.

Denonst racBes de proto6ti pos vao ser efectuadas em
varias indastrias especializadas, desde plasticos e
borracha, fundi ¢cbes de pequenas renessas e fabricacéo
de netais. Apesar dos testes se limtarempara ja a
este tipo de indldstria, o consércio estéd aberto a
todas as PMEs. Para al ém di sso, vao ser |evadas a
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cabo iniciativas de formacao dirigi das para
i nvestigadores até aos utilizadores finais, de forma
a aprenderema |idar comas novas maqui nas.

Para mais infornmacdo visite o site do projecto
WWW. srrerobot.org e o site dos varios partners:

www. abb. com www. kuka- r obot er . de

www, cast i ngst echnol ogy. com www. pr ospektiv. de

WWW. COMRU. com WWW. pr osupport-nl.com
www. dem uc. pt WWW. r ei srobotics. de

WWW. gps-stuttgart. de www. ri nas. dk

www. gudel . com www. robot . I th. se

www. i pa. f raunhof er. de www. r obotic.dlr.de

www. i si . fraunhofer. de www. vi sual conmponent s. com

wWwv. itia.cnr.it
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